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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstegp

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikac]i technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych zwigzanych z przebudowa drogi
gminnej nr 180301C ZIELINSK - ZIELINSK., na odcinku od km 0+000 do km 1+300.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1,

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robdt
objetych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegolnych
asortymentow robot drogowych .

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastgpujaco :

1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany ,nie bedacy budynkiem , stanowiacy cato$¢
techniczno-uzytkowq (droge ) albo jego czes¢ stanowiaca odrgbny element
konstrukcyjny lub technologiczny ( obiekt mostowy , korpus ziemny , wezel ).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni , przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony .

1.4.3. Dhugos$¢ mostu — odleglos¢ migdzy zewnetrznymi krawgdziami pomostu, a w
przypadku mostow tukowych z nadsypka - odleglos¢ w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowej .

1.4.4. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa ) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania ,
przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu .

1.4.6. Dziennik budowy — dziennik ,wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami
stanowigey urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robét.

1.4.7. Estakada — obiekt zbudowany nad przeszkoda terenows dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego .

1.4.8. Jezdnia — czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw .

1.4.9. Kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykonawce upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu .

1.4.10. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami , zatokami , pasami awaryjnego
postoju i pasmami dzielacymi jezdnie .

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia .

1.4.12. Konstrukcja nosna (przesto lub prze¢sta obiektu mostowego ) — cz¢s$¢ obiektu
oparta na podporach mostowych , tworzaca ustréj niosacy dla przeniesienia ruchu
kolowego, pieszego .

1.4.13. Korpus drogowy — nasyp lub cz¢s¢ wykopu , ktora jest ograniczona korona drogi
i skarpami rowow .



1.4.14. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni .

1.4.15, Rejestr obmiar6w — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami , stluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt
w formie wyliczen , szkicow i ewentualnie dodatkowych zalacznikow . Wpisy w
rejestrze obmiardéw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera .

1.4.16. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez
Zamawiajacego , niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych
z oceng jakosci materialéw oraz robdt .

1.4.17. Materiaty — wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robét , zgodnie z
dokumentacjg projektows i specyfikacjami technicznymi ,zaakceptowane przez
Inzyniera .

1.4.18. Most — obickt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji
drogowe;j i ruchu pieszego .

1.4.19. Nawierzchnia — warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozkiadania
obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla
ruchu .

a) Warstwa $cieralna — gdrna warstwa nawierzchni poddana bezposredniemu
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych .

b) Warstwa wiazaca — warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa scieralna a podbudowa
zapewniajgca lepsze roztozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe .

c) Warstwa wyréwnawcza — warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy
lub profilu istniejacej nawierzchni .

d) Podbudowa — dolna cze$¢ nawierzchni stuzgea do przenoszenia obciazen od ruchu na
na podioze. Podbudowa moze si¢ sktada¢ z podbudowy zasadniczej 1 podbudowy
pomocniczej .

¢) Podbudowa zasadnicza — gorna czesé podbudowy spelniajaca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni . Moze sktadaé si¢ z jednej lub dwoch warstw .

f) Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca obok funkcji ,
nosnych , funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody , mrozu i
przenikaniem czastek podloza . Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca
lub odcinajacy .

g) Warstwa mrozoochonna — warstwa , ktorej gldéwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dzialania mrozu .

h) Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej .

i) Warstwa odsaczajaca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢

do nawierzchni .

1.4.20. Niweleta — wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigeie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21. Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel , kladka dla pieszych i przepust.

1.4.22. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ — zgodnoé¢ wykonywanych robét z dopuszezonymi
tolerancjami, a jesh przedzial tolerancji nie zostat okreslony — z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.24. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewdw . Pas drogowy moze réwniez



obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych
ludzi i $rodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze .

1.4.25. Pobocze — czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sig
pojazdéw , umieszezenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni .

1.4.26. Podtoze — grunt rodzimy tub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosei
przemarzania .

1.4.27. Podloze ulepszone - gorna warstwa podloza , lezaca bezposrednio pod nawierzchnig ,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania
nawierzchni .

1.4.28. Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inzyniera
w formie pisemnej , dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych

z prowadzeniem budowy .

1.4.29. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowe;j .

1.4.30. Przedsiewzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie 1
przekroju podtuznym ) istniejacego polaczenia .

1.4.31. Przepust — obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej ,
stuzace do przeplywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego
lub dla ruchu kotowego , pieszego .

1.4.32. Przeszkoda naturalna — element $rodowiska naturalnego , stanowiacy utrudnienie w

realizacji zadania budowlanego , na przyktad dolina, bagno ,rzeka itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie , stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego , na przyktad droga , kolej , rurociag itp.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa — czg$¢ dokumentacji projektowej , ktéra

lokalizacje , charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robét .

1.4.35. Przyczoélek — skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladac si¢ z pelnej sciany,

stupéw lub innych form konstrukcyjnych , skrzyf, komor .
1.4.36. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzgdkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego .

1.4.37. Rozpietosé teoretyczna — odleglo$é migdzy punktami podparcia (fozyskami } , przgsia
mostowego .

1.4.38. Szeroko$¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu ) — odleglto$é migdzy zewngtrznymi
krawedziami konstrukeji obiektu , mierzona w linii prostopadlej do osi podituznej ,
obejmuje catkowity szerokos¢ konstrukcyjng ustroju niosacego .

1.4.39. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu — szeroko$¢ jezdni (nawierzchni ) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szerokos¢ chodnikéw mierzona w Swietle
poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dolem oddzielajgcej ruch
kotowy od ruchu pieszego .

1.4.40. Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnoscei
technologicznej ich wykonania .

1.4.41. Tunel — obiekt zaglcbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego .

1.4.42, Wiadukt — obiekt zbudowany nad linig kolejows lub inng droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego .

1.4.43. Zadanie budowlane — cze$é przedsigwzigcia budowlanego , stanowigca odrgbng
cato$é konstrukcyjng lub technologiczng ,zdolng do samodzielnego spelnienia



przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych . Zadanie moze polegac¢ na
wykonywaniu robdt zwigzanych z budows , modernizacja , utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jego elementu .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacjg projektows , SST i poleceniami Inzyniera .

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi , lokalizacje 1 wspoirzedne punktow gtownych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egz. dokumentacji projektowej i dwa komplety SST .
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koficowego robot .Uszkodzone lub zniszezone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt .

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki , obliczenia i dokumenty , zgodne
z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy , uwzgledniajacym podzial
na dokumentacj¢ projektowa :
- Zamawiajacego ,
- sporzadzong przez Wykonawece .

1.5.3. Zgodno$¢ robdt z dokumentacja projektowa 1 SST
Dokumentacja projektowa , SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig cz¢$¢ umowy , a wymagania wyszczegolnione w
choéby jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w
calej dokumentacji .
W przypadku rozbieznodci w ustaleniach poszezegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejno$é¢ ich waznosci wymieniona w ,,Ogdlnych warunkach umowy™.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszezen w dokumentach
kontraktowych , a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera , ktory
dokona odpowiednich zmian 1 poprawek .
W przypadku rozbieznosci opis wymiar6éw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.
Dane okresione w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci
docelowe , od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okredlonego przedziatu
tolerancji . Cechy materialéw i elementow budowli musza by¢ jednorodne i
wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami , a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji .
W przypadku , gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja
projektows lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jako§¢ elementu budowli, to
takie materialy zostang zastgpione innymi , a roboty rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy .

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a)Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych

(,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy ,
w sposob okreslony w D-M- 00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu , az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot .



Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy . W zaleznosci od
potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawcg na biezaco .
W czasie wykonywania robt Wykonawca dostarczy , zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak : zapory, Swiatta
ostrzegawcze , sygnaly itp. , zapewniajac w ten sposéb bezpieczefnstwo pojazdow i
pieszych .
Wykonawca zapewni state warunki widocznogei w dzien i w nocy tych zapér 1
znakdéw dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa . Wszystkie znaki
zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera .
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera , tablic informacyjnych ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera .Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce dobrym stanie przez caly okres realizacji robot .
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢ , ze
wlaczony w ceng umowng .
b)Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym
Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt .
Wykonawca dostarczy , zainstaluje i bedzie utrzymywac tymezasowe urzadzenia
zabezpieczajace , w tym : ogrodzenia , porgcze , oswietlenie , sygnaly 1 znaki
ostrzegawcze , dozorcow , wszelkie inne srodki niezb¢dne do ochrony robdt , wygody
spolecznosci 1 innych .
Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie , w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera , tablic informacyjnych , ktérych tresé bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera .Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot .
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig¢ , ze
jest wlaczony w ceng umowna .
1.5.5. Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawea ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony érodowiska naturalnego .
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie :
a)utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej ,
b)podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do
przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy
oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla 0oséb lub wiasnosci spotecznej
i innych , a wynikajacych ze skazenia , hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania .
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegélny wzglad na:
1)lokalizacje baz ,warsztatOw, magazynow, skladowisk , ukopdéw 1 drég dojazdowych ,
2)$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed :
a)zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi ,
b)zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami ,
c)mozliwoécia powstania pozaru .



1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciw pozarowe; .
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy , wymagany
przez odpowiednie przepisy , na terenie baz produkcyjnych , w pomieszczeniach
biurowych , mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach .
Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich .
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy .
1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposéb trwaty sq szkodliwe dla otoczenia , nie beda dopuszczone
do uzycia .
Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczonego , okreslonego odpowiednimi przepisami .
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bedg mialy aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddzialywania tych materialow na $rodowisko .
Materiaty , ktdre sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robét ich szkodliwo$¢ zanika ( np. materiaty pylaste } moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania . Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych
materialow od wlasciwych organow administracji panstwowe; .
Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami , a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska ,
to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy .
1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne , takie jak rurociagi , kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji . Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania budowy .
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowq
dla wszelkiego rodzaju robdt , ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia
instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera 1 wiadze
lokalne o zamiarze rozpoczecia robot . O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze
oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw . Wykonawca be¢dzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego .
1.5.9. Ograniczenia obciazen osi pojazddw
Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obeigzenia na os przy
transporcie materiatlow i wyposazenia na i z terenu robot . Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow
i w spos6b ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera . Pojazdy
i ladunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy 1 Wykonawca bedzie
odpowiadatl za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych , zgodnie
z poleceniami Inzyniera .
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2.2

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy .

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbad , aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych .

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace |
socjalne oraz sprz¢t i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego .
Uznaje si¢ , ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
Powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie umownej.
Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot

{(do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera ).

Wykonawca bgdzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego .
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb , aby budowla drogowa lub

jej elementy byly w zadawalajacym stani¢ przez caly czas , do momentu odbioru
ostatecznego . Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie , to

na polecenie inzyniera powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz

w 24 godziny po otrzymaniu polecenia .

Stosowanie si¢ do prawa 1 innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze
centralne i migjscowe oraz inne przepisy i wytyczne , ktore sg w jakikolwiek sposdb
zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw ,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot .

Wykonawca bgdzie przestrzegaé praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposéb ciggly bedzie informowac Inzyniera
o swoich dzialaniach , przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne dokumenty .

Materialy

Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
Materialéw przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegdtowe
Informacje dotyczace proponowanego Zrodla wytwarzania , zamawiania lub
wydobywania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przez Inzyniera .

Zatwierdzenie partil materialdw z danego Zrodla nie oznacza automatycznie , ze
wszelkie materialy z danego zrédia uzyskujg zatwierdzenie .

Wykonawca zobowiagzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania , ze
materialy uzyskane z dopuszczonego Zrédta w sposob ciagly spelniaja wymagania
SST w czasie postepu robdt .

Pozyskiwania materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz
na pozyskiwanie materiatéw z jakichkolwiek zrédet miejscowych wiaczajac w to
zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpoczg¢ciem eksploatacii zrodla .
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Wykonawea przedstawi dokumentacjg zawicrajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebic metodg wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inzynierowi .

Wykonawea ponosi odpowiedzialno$é za spetnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialow z jakiegokolwiek zrodta .

Wykonawca poniesie wszystkie koszty , a w tym : oplaty , wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot .

Humus i nadklad czasowo zdj¢te z terenu wykopdw , ukopéw 1 miejsc

pozyskania piasku i zwiru bedg formowane w hatdy 1 wykorzystywane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukoficzeniu robdét .

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bgdg wykorzystane do robot lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera .

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera , Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza tymi , ktdre zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy .

Eksploatacja Zr6det materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze

Inspekcja wytwomi materialdw

Wytwérmie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami .Prébki
materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosei .Wynik tych
kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem
jakoscei .

W przypadku , gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcjg wytwomi , beda
zachowane nast¢pujgce warunki :

a)Inzynier bedzie mial zapewniong wspodlprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b)Inzynier bedzie mial wolny dostgp , w dowolnym czasie , do tych czesci wytworni,
gdzie odbywa sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji umowy .
Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiczione

z terenu budowy , badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera . Jesli
Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét , niz te dla
ktérych zostaly zakupione , koszt tych materiatow postanie przewartosciowany przez
Inzyniera .

Kazdy rodzaj robdt , w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty , Wykonawca wykonuje na whasne ryzyko ,liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i
niczaptaceniem .

Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni , aby tymczasowo sktadowane materiaty ,do czasu gdy beda
potrzebne do robét , byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem , zachowaty swoja
jakos¢ 1 wiasciwosé do robét i byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera .

Miejsca czasowego skladowania materiatow bgda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce

Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$é wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi



Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu , albo w
okresie dhuzszym , jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ péZniej zmieniany bez
zgody Inzyniera .

3. Sprzet

4.

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu , kiory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos$é wykonywanych robot . Sprzgt uzywany
do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST., PZJ lub projekcie
organizacji rob6t , zaakceptowanym przez Inzyniera ; w przypadku braku ustalen w
takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera .

Liczba i wydajnosé¢ sprzetu bedzie gwarantowad przeprowadzenie robot , zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej , SST i wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym umowsa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy .Bedzie on zgodny z normami
ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania , tam gdzie jest to
wymagane przepisami .

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu . Wybrany sprzet ,
po akceptacji Inzyniera , nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody .
Jakikolwiek sprzet , maszyny , urzadzenia i narzg¢dzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy , zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot .

Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu , ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwodci
przewozonych materialow .

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okre$lonymi w dokumentacji projektowej , SST i wskazaniach Inzyniera , w terminie
przewidzianym umowa .

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametrow technicznych . Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera , pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy . Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco , na wlasny koszt , wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy .

Wykonanie robét

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robét , za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektows , wymaganiami SST , PZJ , projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inzyniera .

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i
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wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i
rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inzyniera .

Nastegpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu
i wyznaczeniu robot zostang , jesli wymagacé tego bedzie Inzynier , poprawione przez

Wykonawce na whasny koszt .

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢ |

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow
robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy ,
dokumentacji projektowej i w SSt , a takze w normach i wytycznych . Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialow i robot |
rozrzuty normalne wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw ,
dos$wiadczenia z przesztosci , wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazng kwestig.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie poézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym , po ich otrzymaniu przez Wykonawce , pod grozba zatrzymania
robot . Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca .

Kontrola jako$ci robét
Program zapewnienia jakosci
Do obowiazkow wykonawey nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakosci , w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonywania robét , mozliwosci techniczne , kadrowe i organizacyjne
gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjg projektowa , SST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera .
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac :
a)czesc 0godlng opisujaey
- organizacje wykonania rob6t , w tym terminy i sposob prowadzenia robot ,
- organizacje ruchu na budowie oraz oznakowanie robot,
- bhp,
- wykaz zespoldw roboczych , ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne ,
- wykaz 0sdb odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowo§é wykonania
poszczegdlnych elementéw robdt ,
- system (sposob 1 procedure ) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscia
wykonywanych robét ,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium

wlasnego lub laboratorium , ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢
prowadzenie badan ),
- sposdb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych , zapis

pomiaréw , nastaw mechanizmdw sterujgcych , a takze wyciaganych wnioskow

i zastosowanych korekt w procesie technologicznym , proponowany sposéb i

forme przekazywania tych informacji Inzynierowi ;
b)czesé szezegdltowa opisujacy dla kazdego asortymentu robdt :
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami

technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia

pomiarowo-kontrolne ,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i

- sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w
¢zasie transportu ,
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- sposob i1 procedure pomiaréw 1 badan (rodzaj 1 czestotliwosé , pobieranie
probek , legalizacja i sprawdzanie urzadzen ,itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatow i wykonywania poszczegdlnych elementow robot ,

- $posob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi

wymaganiom .

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagna¢ zatozong jakosé robot .

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materiatow
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli , wlaczajac personel ,
laboratorium ,sprzgt , zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
prébek i badan materialéw oraz robdt .

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania , ze poziom ich wykonania jest
zadawalajacy .

Wykonawca bgdzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz robét z
czgstotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie , ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;j i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreélone w SST,
normach i wytycznych . W przypadku , gdy nie zostaty one tam okreslone , Inzynier
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny , aby zapewnié¢ wykonanie robét zgodnie z
umows .

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa , ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprz¢t badawcezy posiadajg wazng legalizacje , zostaty prawidlowo wykalibrowane
i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan .

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych , w
celu ich inspekeji .

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych , sprzetu , zaopatrzenia
laboratorium , pracy personelu lub metod badawczych . Jezeli niedociagniecia te
beda tak powazne , ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan , inzynier
natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materialéw i dopusci je do uzycia
dopiero wiedy , gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana
usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakoéé tych materiatow .

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonaweca .

Pobieranie probek materiatow

Prébki beda pobierane losowo . Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod
pobierania prébek , opartych na zasadzie , ze wszystkie jednostkowe elementy
produkeji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan
Inzynier bgdzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek .

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materialow , ktére budza watpliwosci co do jakosei , o ile kwestionowane materiaty
nie zostang przez Wykonaweg usunigte lub ulepszone z whasnej woli . Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy .

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcee i zatwierdzone
przez Inzyniera . Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych
przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane , w sposdb zaakceptowany
przez Inzyniera '
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6.5.

6.6.

6.7.

1.

6.8.

Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm .
W przypadku , gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w
SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe , albo inne procedury , zaakceptowane
przez Inzyniera .
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan , Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju , miejscu i terminie pomiaru lub badania . Po wykonaniu pomiaru i badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji .
Raporty badan
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybcigj , nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci
Wyniki badan (kopie ) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych , przez niego zaaprobowanych .
Badania prowadzone przez Inzyniera
Do celéw kontroli jakoscei 1 zatwierdzenia , Inzynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli , pobierania prébek i badania materialdéw u zrodia ich
wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materialdw .
Inzynier , po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce , bedzie oceniaé zgodno$¢ materialéw 1 robdt z wymaganiami SST na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg .
Inzynier moze pobieraé probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy , na swéj koszt . Jezeli wyniki tych badan wykaza , ze raporty
Wykonawcy sa niewiarygodne , to Inzynier zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badaii , albo oprze si¢ wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosei materiatow i robot z dokumentacja
projektowa i SST . W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg .
Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy , ktore posiadaja :
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy , Ze zapewniono zgodnos¢ z
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm , aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :
- Polska Norma lub
- aprobate techniczng , w przypadku wyrobow , dla ktoérych nie ustanowiono
Polskiej Normy , jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt 1
i ktére spelniajg wymogi SST .
W przypadku materiatéw , dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do rob6t bedzie posiadaé te dokumenty , okreslajace w
sposob jednoznaczny jej cechy .
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego . kopie
wynikéw tych badan bgdg dostarczone przez Wykonawceg Inzynierowi .
Jakiekolwiek materiaty ,ktére nie speiniaja tych wymagan beda odrzucone .
Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu
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budowy do konca okresu gwarancyjnego . Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgonie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy .

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢
Przebiegu robét , stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania , podpisem

osoby, ktora dokonata zapisu , z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska

stuzbowego . Zapisy begda czytelne , dokonane trwala technika , w porzadku

chronologicznym , bezposrednio jeden pod drugim , bez przerw .

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone

kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcey i

Inzyniera .

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegonosci :

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy ,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej ,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci harmonograméw
robot ,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszezegdlnych elementow robot ,

- przebieg robét , trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu , okresy i przyczyny

- przerw w robotach ,

- uwagi i polecenia Inzyniera ,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot , z podaniem powodu ,

- zgloszenia i daty odbiordw zanikajacych i ulegajacych zakryciu , czgéciowych
i ostatecznych odbioréw robot ,

- wyjasnienia , uwagi i propozycje Wykonawcy ,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot
polegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z
warunkami klimatycznymi ,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w
dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych ) dokonanych przed i w
trakcie wykonywania robdt ,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot ,

- dane dotyczace jakosci materialéw , pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem , kto je przeprowadzat ,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem , kto je
przeprowadzatl ,

- inne istotne informacje o przebiegu robét .

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska .

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.

Projektant nie jest strong umowy 1 nie ma uprawniert do wydawania polecen

Wykonawcy robét .

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego

postepu kazdego z elementdw robét . Obmiary wykonywanych robét

przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i

wpisuje do rejestru obmiarow .

(3) Dokumenty laboratoryjne
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7.2.

7.3.

Dzienniki laboratoryjne , deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci
materialéw , orzeczenia o jakosci materialéw , recepty robocze i kontrolne wyniki
badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci . Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét . Winny
by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera .

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ , oprocz w punktach (1) — (3) nastgpujace
dokumenty :
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego ,
b) protokoty przekazania terenu budowy ,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne ,
d) protokoly odbioru robét ,
e) protokoly z narad i ustalen ,
f) korespondencj¢ na budowie .
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym .
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentdw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem .
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla InZzyniera i przedstawione
do wegladu na zyczenie Zamawiajgcego .

Obmiar robot

Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST , w jednostkach ustalonych w kosztorysie .
Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru , co najmniej na 3 dni przed tym
terminem .

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw .

Jakikolwiek biad lub przeoczenie {opuszczenie ) w ilosciach podanym w slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robdt . Blgdne dane zostana poprawione wg instrukeji
Inzyniera na pismie .

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstotliwoscia wymagang do
celu miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub innym czasie okreslonym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera .

Zasady okres$lania ilosci robot i materialéw

Dlugosci i odleglosci pomi¢dzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdhuz linii prostej .

Jesli SST wiasciwe dla danych robot niec wymagajg tego inaczej , objgtosci beda
wyliczone w m3 jako diugos$¢ pomnozona przez Sredni przekroj .

Ilosci , ktére majg by¢ obmierzone wagowo , bedg wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST .

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy , stosowany w czasie obmiaru robot
beda zaakceptowane przez Inzyniera .

Urzadzenia i sprzet pomiarowy , zostang dostarczone przez Wykonawce . Jezeli
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74.

7.5.

8.2.

8.3.

8.4.
8.4.1.

urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiadaé¢ wazne $wiadectwa legalizacji . Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgdg
przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie , w calym okresie trwania robot.

Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST . Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajgc w sposob
ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera .

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robét , a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania .

Obmiar robot podlegajacym zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem .
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w
sposob zrozumialy i jednoznaczny .

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosei bedg uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie
braku miejsca szkice moga by¢ dolgczone w formie oddzielnego zatgcznika do
rejestru obmiardow , ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem .

Odbiér robét

Rodzaje odbioru robot

W zaleznosci od ustalef odpowiednich SST , roboty podlegaja nastgpujacym
etapom odbioru ;

a) odbiorowi rob6t zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czg¢sciowemu ,

¢) odbiorowi ostatecznemu ,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu .

QOdbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robdt , ktére w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu .

Odbior robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i1 poprawek bez hamowania
ogblnego postgpu robot .

Odbioru robot dokonuje Inzynier .

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zghtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera . Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie , nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
Jakosé i ilosé robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary , w konfrontacji z dokumentacja projektowg , SST i
uprzednimi ustaleniami .

Qdbiodr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosei wykonywanych czgsci robét .
Odbioru czesciowego robot dokonuje sig¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
rob6t . Odbioru ostatecznego dokonuje Inzynier .

Odbidr ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego
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8.4.2.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu di ich ilosci , jakodcei i wartosci .
Catkowite zakoticzenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera .
Odbiér ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy ,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia
dokumentéw , o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera i Wykonawcy . Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowe]j na podstawie przedtozonych dokumentéw , wynikéw badaf i
pomiaréw , ocenie wizualnej oraz zgodnodci wykonania rob6t z dokumentacjg
projektowa 1 SST.
W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sig z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbiordw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu ,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych .
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupetiajacych w warstwie scieralnej lub robotach wykoficzeniowych , komisja
przerwie swoje czynnosceli 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego .
W przypadku stwierdzenia przez komisjg , jako$¢ wykonywanych robét w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane;j
dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu , komisja dokona
potracen , oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy .
Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do odbioru ostatecznego robét jest protokoét odbioru
ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego .
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace
dokumenty :
1.dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa , jeéli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy ,
2.szczegdlowe specyfikacje techniczne ( podstawowe z dokumentéw umowy i
ew. uzupelniajace lub zamienne ),
3 recepty 1 ustalenia technologiczne
4.dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaly ) ,
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych , zgodnie
z SST,iew. PZ] |,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw
zgodnie z SST iew. PZJ,
7.opinig technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikoéw badan i
pomiaréw zatgczonych do dokumentdéw odbioru , wykonanych zgodnie z SST i
PZJ ,
8.rysunki (dokumentacje ) na wykonanie robot towarzyszacych ( np. na
przelozenie linii telefonicznej , energetycznej , gazowej , o$wietlenia itp. ) oraz
protokoly odbioru i przekazania tych rob6t wlascicielom urzadzen ,
9.geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej .
W przypadku , gdy wg komisji , roboty pod wzglgdem przygotowania
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8‘5'

9.2.

9.3.

dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego , komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot .

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego .

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy
komisja .

Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w
okresie gwarancyjnym .

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,, Odbidr ostateczny robot ,, .

Podstawa platnoSci

Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest ocena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za

Jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu .

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnodci jest

Wartos¢ { kwota ) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu .

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bgdzie

uwzgledniaé wszystkie czynnosci , wymagania i badania skladajace sie na jej

Wykonanie , okre$lone dla tej roboty w SST i dokumentacji projektowe] .

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot bedg obejmowac :

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztamt ,

warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu , magazynowania ,

ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy ,

- warto$¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami ,

- koszty posrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko ,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami .

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT .

Warunki umowy 1 wymagania ogélne D-M- 00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych

Zawartych w D-M- 00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww.

dokumentach , a nie wyszczegolnione w kosztorysie .

Objazdy , przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow / przejazdow i organizacji ruchu obejmuje :

{(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy , wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postgpu robét ,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z
wymaganiami bezpieczenstwa ruchu ,

(c) oplaty/ dzierzawy terenu ,

(d) przygotowanie terenu ,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni , ramp , chodnikéw , kraweznikéw ,
barier , oznakowan i drenazu ,

(f) tymczasows przebudowe urzadzen obcych .

Koszt utrzymania objazdow/ przejazddw 1 organizacjg ruchu obejmuje :

(a) oczyszczanie , przestawienie , przykrycie i usunigcie tymezasowych
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10.

oznakowan pionowych , poziomych , barier i $wiatet ,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego .
Koszt likwidacji objazddw /przejazdow i organizacji ruchu obejmuje :
(a) usunigcie wbhudowanych materialéw i oznakowania
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego .

Przepisy zwigzane

1 Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane ( Dz.U. Nr 89 poz. 414 ).

2.Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia
1994r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej ( M.P.Nr2 z
1995r. , poz.29).

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.14, poz. 60 z
pdzZniejszymi zmianami ) .
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D.04.04.04.01. PODBUDOWA Z TEUCZNIA

1.  Wstep.

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST ) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem (wyréwnaniem)
podbudowy jezdni z thicznia kamiennego przy przebudowie drogi gminnej
nr 180301C ZIELINSK - ZIELINSK, na odcinku od km 0+000 do km 1+300 .

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegbélowa specyfikacja techniczna (SST ) jest dokumentem przetargowym i

kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z ttucznia kamiennego na :
- wyrdwnanie podbudowy thuczniem kamiennym, grubos¢ w-wy 6¢cm - 288,9m’
Podbudowe z thucznia kamiennego wykonuje sig¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej jako podbudowe¢ zasadniczg .

1.4. Okreslenia podstawowe .

1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennego — cze$¢ konstrukeji nawierzchni skladajaca sig z
jednej lub wigcej warstw no$nych z thucznia i klinca kamiennego .

1.4.2. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi , odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne ,, pkt. 1.4.

1.5. Ogélue wymagania dotyczgce robot .
Og6lne wymagania dotyczace robét podano w SST 1.00.00.00. ,, Wymagania ogdine”
punkt 1.5,

2. Materialy .

2.1, Ogélne wymagania dotyczgce materialéw .
Ogoblne wymagania dotyczace materialéw ich pozyskiwania i skladowania podano w
SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne ,, pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z ttucznia wg PN-8-96023
[9],sa:
- kruszywo tamane zwykle : thuczen i kliniec wg PN-B-11112{ 8 ],
- woda do skropienia podczas walowania i klinowania .

2.3. Wymagania dla kruszyw
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastgpujace rodzaje kruszywa , wedlug
PN-B-11112[8]:
- tluczefiod 31,5 mm do 63 mm,
- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
- kruszywo do klinowania ~ kliniec od 4 mm do 20 mm .
Inzynier moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa ,wybrane
spoéréd wymienionych w PN-S-96023 [ 9 ],dla ktérych wymagania zostana okreslone w
SST.
Jakosé kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B- 11112 [ 8 ]
okreslonymi dla :
- klasy co najmniej II - dla podbudowy zasadniczej ,
- klasy ITilll - dla podbudowy pomocniczej .
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Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji .

Tablica 1. Wymagania dla tlucznia i klifica wg PN-B- 11112 [ 8 ]

L.p.| Wiadciwosci Klasa II Klasa III
1. | Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42[7]:
a) po pelnej liczbie obrotow, % ubytku
masy, nie wigcej niz :
- wtluczniu 35 50
- wklificu 40 50
b) po 1/5 pelnej liczby obrotdéw, %
ubytku masy w stosunku do ubytku
masy po peinej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz 30 35
2. |Nasigkliwos¢, wg PN-B-06712-18 [4], % m/m, nie wigcej
niz ;
a) dla kruszyw ze skal magmowych 1 przeobrazonych, 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych. 3,0 5,0
3. | Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5],
% ubytku masy, nie wigcej niz :
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych, 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych. 5,0 10,0
4. {Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-
11112 [8], % ubytku masy, nie wigcej niz ;
- wklincu 30 nie bada sie
- wtluczniu nic bada si¢ | nie bada si¢

Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klinca w zaleznosci od warstwy podbudowy tluczniowej
wg PN-B-11112] 8 |

L.p. Wlasdciwosci Podbudowa Podbudowa
jednowarstwowa | pomocnicza
lub podbudowa
zasadnicza
1. |Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawartos¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, odsianych
na mokro, % m/m nie wiecej niz :
- w thuczniu 3 4
- wklincu 4 5
b) zawarto$é frakcji podstawowej, % m/m, nie mniej niz:
- wtluczniu 1 w klincu 75 65
¢) zawarto$¢ nadziarna, % m/m, nie wigeej niz :
- wthuezniu i w klidcu 15 20
2. | Zawarto$¢ zanieczyszczen obeych, wg PN-B-06714-12
[1], % m/m, nie wigce) niz :
- w tluezniu i w klincu 0,2 0.3
3. |Zawarto$¢ ziaren nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [3],
% m/m, nie wiecej niz
- wthluczniu 40 45
- wklincu nie bada si¢ | nie bada sie
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4. |rtos¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy wg PN-
4-26 [6] : w ttuczniu i w klincu barwa cieczy nie WZOrcowa
ElszZa niz ;
2.4. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczenia i klinowania podbudowy moze by¢
studzienna lub z wodociggu ,bez specjalnych wymagan .
3. Sprzet
3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzgtu .
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania
ogblne ,, pkt 3.
3.2. Sprze¢t do wykonania robét .
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego
powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nast¢pujgcego sprzgtu :
a) rowniarek i ukladarek kruszywa do rozkladania thlucznia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozlozenia klinca ,
¢) walcéw statycznych gladkich do zaggszezenia kruszywa grubego ,
d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zageszezarek ptytowych do klinowania
kruszywa grubego klincem ,
¢) szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca ,
f) walcow ogumionych lub stalowych gladkich do koncowego dogeszczania,,
g) przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania
wody .
4.  Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu .
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania
ogdlne ,, pkt 4.
4.2. Transport kruszywa.
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem , zmieszaniem z innymi materiatami ,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgocenie
5. Wykonanie robét.
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét .
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne ,,
pkt 5. oraz D.04.04.02.00. Wykonanie podbudowy — wymagania ogolne .
5.2. Przygotowanie podloza .

Podloze pod podbudowe thuczniowa powinno spetniaé wymagania okreslone w SST
D.04.01.01.11. — Profilowanie i zaggszczenie podtoza .

Zastosowana pomiedzy warstwg podbudowy tluczniowej a gruntem podtoza warstwa
odcinajaca powinna spelnia¢ warunek nieprzenikania czastek drobnych , wyrazony
wzorem :

Dis
-------- < 15
d s
gdzie : D5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15 % ziaren warstwy odcinajacej albo

odsaczajace] ,
d g5 - wymiar sita przez ,ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podioza
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5.3.

5.4

Podbudowa powinna byé wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentacja projektowa lub wedlug zalecen Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w
niniejszych specyfikacjach .

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wezesniej
przygotowane .

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera .

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub
linek do wytyczenia robdt w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

Whbudowanie i zaggszczenie kruszywa

Podbudowe nalezy wykonaé w dwoch warstwach :

- warstwa dolna grubosci 15 cm,

- warstwa gérna gruboscei 10 cm .

Kruszywo grube powinno byé roztozone w warstwie o jednakowej grubosci , przy
uzyciu uktadarki lub rowniarki . Grubos¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa
powinna by¢ taka , aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu osiagneta grubosé
projektowanag .

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejsciami walca
statycznego , gladkiego o nacisku jednostkowym nie mnigjszym niz 30 kN/m .
Zageszczenie podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ sig od krawgdzi i
stopniowo przesuwaé si¢ pasami podiuznymi , czgsciowo naktadajacymi si¢ w kierunku
osi jezdni .Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno
rozpoczaé sie od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi ,czgsciowo
nakladajacymi sie w kierunku jej gornej krawedzi .

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej po przywatowaniu kruszywa
grubego nalezy roztozy¢ kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklinowania
kruszywa grubego . Do zageszczenia nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku
jednostkowym co najmniej 18 kN/m , albo plytowa zaggszczarka wibracyjna o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m .Grubos¢ warstwy luznego kruszywa drobnego
powinna by¢ taka ,aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty
wypetnione kruszywem drobnym.

Jezeli to konieczne ,,operacje rozkladania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy
powtarzaé az do chwili ,gdy kruszywo drobne przestanie penetrowa¢ warstwg kruszywa
grubego.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé z podbudowy
szczotkami tak , aby ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchni¢ od 3 do 6
mm .Nastepnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gladkim o
nacisku jednostkowym nie mnigjszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu
doggszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania .

Utrzymanie podbudowy .

Podbudowa po wykonaniu a przed ulozeniem nastg¢pnej warstwy powinna by¢
utrzymana w dobrym stanie .Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal za zgoda
Inzyniera gotowg pedbudowe do ruchu budowlanego , to jest obowiazany naprawi¢
wszelkie uszkodzenia podbudowy , spowodowane przez ten ruch . Koszt napraw
wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot .

Kontrola jakosci robét .
Ogolne zasady kontroli jakoSci robét .
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania
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0gblne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.
Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt 2.3 1
tablicach 1i 2 niniejszych SST.

6.3. Wymagania dotyczgce no§nosci i cech geometrycznych podbudowy .

6.3.1.Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiardw
Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiardw podano w tablicy 3.

Tablica 3 Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thucznia
kamiennego .

L.p. Wyszczegblnienie badan i Minimalna czgstotliwo$é pomiaréw
pomiaréw
1. Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2. Rownos¢ podluzna W sposob ciggly planografem olbo co 20m, tatg na
kazdym pasie ruchu

3. Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4. Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5. Rzg¢dne wysokosciowe co 100m w osi jezdni i na jej krawgdziach
6. Uksztaltowanie osi w planie* co 100m
7. Gruboé¢ podbudowy Podczas budowy :

W 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie

rzadziej niz raz na 400m?
Przed odbiorem :

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000m?

8. Noénos¢ podbudowy Nie rzadziej niz raz na 3000m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowanie osi w planie nalezy wykona¢
w punktach gléwnych tukéw poziomych .

6.3.2.Szeroko$¢ podbudowy .
Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6znic si¢ od szerokodci projektowane] o wigcej
niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.Rownos¢ podbudowy .
Nieréwnoséci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem,
zgodnie z norma BN-68 /8931-04 [ 11 ].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg .
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekracza¢ 12 mm .
6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancjg + 0,5 % ..
6.3.5.Rzedne wysokosciowe podbudowy .
Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ + lem, - 2cm .
6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie .
O$ podbudowy w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi projektowanej o
wigcej niz + Sem .
6.3.7.Grubo$é podbudowy .
Grubo$é¢ podbudowy nie moze r6éznié si¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz +2cm.
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6.3.8.Nosnos¢ podbudowy .
Pomiary nosnosci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z norma BN-64/8931-02 [10 ].
Podbudowa zasadnicza powinna spetnia¢ wymagania dotyczace nos$nosci ,podane w t. 5.

Tablica 5. Wymagania nosnosci podbudowy zasadniczej w zaleznoéci od kategorii ruchu

Minimalny modul odksztalcenia mierzony przy uzyciu
Kategoria ruchu plyty o §rednicy 30em (MPa)
Pierwotny M Wtérny M ¢
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni i $redni 100 170

Pierwotny modut odksztalcenia podbudowy pomocniczej mierzony plyta o srednicy
30 cm , powinien by¢ wigkszy od 50 M Pa .

Zageszczenie podbudowy nalezy uznaé za prawidtowe ,gdy stosunek wtoérnego modutu
odksztalcenia M do pierwot[nego modutu odksztalcenia M jest wigkszy od 2,2 .

E

6.4. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.

6.4.1 Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy .
Wszystkie powierzchnie podbudowy , ktére wykazuja wigksze odchylenia
cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.3., powinny by¢ naprawione,
wszelkie naprawy oraz dodatkowe badania i pomiary zostana wykonane na koszt
Wykonawcey .
Jezeli szeroko$é podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigeej niz 5
cm i nie zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym , to Wykonawca powinien na
whasny koszt poszerzyé podbudowe przez spulchnienie  warstwy na pelng szerokosc,
dolozenie materiatu i powtdrne zageszezenie .

6.4.2 Niewlasciwa grubosc¢ .
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci , Wykonawca
wykona naprawe podbudowy .Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia grubosc , zgodnie z decyzja
Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach ,
wyréwnane 1 ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt .
Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy . Koszty
poniesiec Wykonawca .

6.4.3 Niewlasciwa no$no$é podbudowy
Jezeli nosnos¢ podbudowy begdzie mniejsza od wymaganej ,to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci zalecone przez
Inzyniera.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy ,gdy
zanizenie nosnosci podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robét .

7. Obmiar robét
7.1 Ogéblne zasady obmiaru robét .
Ogodlne zasady obmiaru podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogélne ,, pkt 7 .
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7.2. Jednostka obmiarowa .
Jednostka obmiarows jest m?* ( metr kwadrat ) wykonanej podbudowy z thucznia

kamiennego .

8. Odbiér robét .

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogodlne ,, pkt. 8 .
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt. 6 daty wyniki pozytywny .

9.  .Podstawy platnosci .
9.1. Ogoélne zasady ustalenia dotyczace podstawy platnosci .
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D.00.00.00.
»Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej .
Cena wykonania 1 m podbudowy tluczniowej obejmuje :
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze ,
- oznakowanie robdt
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania ,
- roztozenie kruszywa w dwoch warstwach |
- zageszezenie warstw z zaklinowaniem ,
- przeprowadzenie pomiar i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji

technicznej ,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot .

10. Przepisy zwigzane,

10.1. Normy .
1. PN-B-06714-12

2. PN-B-06714-15
PN-B- 06714-16

PN-B- 06714-18
. PN-B- 06714- 19

SRS

6. PN-B- 06714-26

7. PN-B- 06714-42

§. PN-B-11112

9. PN-5-96023

10. BN-64/8931-02

11. BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne . Badania . Oznaczenie zawartosci
zanieczyszczen obcych .

Kruszywo mineralne . Badania . Oznaczenie skiadu
Ziarnowego .

Kruszywa mineralne Badania . Oznaczenie ksztaltu ziamn .
Kruszywa mineralne .Badania . Oznaczenie nasigkliwosci.
Kruszywa mineralne . Badania . Oznzczenie mrozoodpornosci
metoda bezpodrednia .

Kruszywa mineralne . Badania .Oznaczenie zawartosci
zanieczyszczeh organicznych .

Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczenie $cieralnosci

w begbnie los Angeles.

Kruszywo mineralne .Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych .

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia
kamiennego .
Drogi samochodowe . Oznaczenie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzona plyte.
Drogi samochodowe . Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i tata.
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D.05.03.09. POWIERZCHNIOWE UTRWALENIE EMULSJA I GRYSAMI.

1. Wstep ..

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru podwéjnego, powierzchniowego utrwalenia nawierzchni emulsjg kationowa
K1-70 igrysami bazaltowymi przy przebudowie drogi gminnej nr 180301C
ZIELINSK - ZIELINSK, na odcinku od km 0+000 do km 14300,

1.2. .Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robé6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza podwojnego powierzchniowego
utrwalenia nawierzchni emulsja asfaltowa kationowa, szybkorozpadowa 70% - K1-70
1 gryséw bazaltowych klasy I o zapyleniu nie przekraczajacym 0,5 % , frakcji 8/12 1 5/8.

1.4. OkreSienia podstawowe .

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt 1.4.
Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie nawierzchni polega na ulozeniu warstwy
lepiszcza i warstwy kruszywa o waskiej frakeji .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét .

' Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz zgodnoéé z
dokumentacja projektowa , SST i poleceniami Inzyniera . Ogoélne wymagania dotyczace
robét podano w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogolne’’

1.6. Oznakowanie pojazdéw wykonujacych roboty .

Pojazdy nalezy oznakowa¢ zgodnie 7 instrukcjg oznakowania robot prowadzonych w
pasie drogowym . Z chwilg rozpoczecia robdt , az do czasu odbioru odcinek powinien
by¢ oznakowany znakami A-28 i B-33 (40 km/godz. ) .

2. Materialy :

- emulsja asfaltowa kationowa K 1 — 70 szybkorozpadowa — 70%
- grys bazaltowy frakcji 8/121 5/8 mm .

2.1. Wymagania dotyczace kruszyw .

Kruszywa uzywane do podwdjnego powierzchniowego utrwalenia muszg spefniad
wartnki normy : PN-B-11112 oraz wymagania okreslone w niniejszej SST .

Tabela 1 Wymagania dla gryséw stosowanych do pojedynczego powierzchniowego

utrwalenia .
Kategoria ruchu
Wyszczegélnienie wladciwosci KR3
Gatunek kruszywa I
Scieralnosé w bebnie kulowym po pelnej liczbie obrotow, ubytek
masy nie wigkszy nig, % m/m 25
Scieralnosé w bebnie kulowym po 1/5 pelnej liczby obrotow, ubytek
masy w stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie obrotéw nie 25
wigkszy niz, % m/m
Nasigkliwos¢ nie wigksza niz, % m/m 1,5
Mrozoodporno$¢ wg metody zmodyfikowanej, ubytek masy nie
wiekszy niz, % m/m 10,0
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Tabela 2 . Wymagania dla grysu w zaleznoscei od gatunku i kategorii ruchu .

Kategoria ruchu

Wyszczegélnienie wlaciwosci KR3
Gatunek kruszywa
I
Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm odsianych na mokro, nie
wiecej niz, % m/m 0,5
Zawarto$¢ frakcji podstawowej, nie mniej niz, % m/m 85
Zawartos¢ nadziarna, nie wigcej niz, % m/m 8
Zawarto$¢ podziarna, nie wiecej niz. % m/m 10
Zawartos¢ zanieczyszczenl obeych, nie wigcej niz, % m/m 0,1
Zawartos¢ ziaren nieforemnych, nie wiecej niz, % m/m 15
Barwa cieczy nic
Zawarto$¢ zanieczyszezenh organicznych ciemniejsza niz
WZOrcowa

Zawarto$¢ przekruszonych ziaren zwirowych, nie wigcej niz, % m/m -

2.2, Skladowanie kruszyw .
Kruszywo nalezy przechowywac jak najblizej wykonywanego odcinka
powierzchniowego utrwalenia . Podloze powinno by¢ réwne i odwodnione o twardej
powierzchni .

2.3. Lepiszcza
Jako lepiszcze do powierzchniowego utrwalenia nalezy stosowa¢ kationowg emulsje
asfaltowa szybkorozpadowa niemodyfikowang (K1-70 ).

Tabela 3. Wymagania dla drogowych emulsji kationowych niemodyfikowanych .

Badanie wlasciwodci Emulsja K1-70
Zawartos¢ lepiszeza % 69 + 71
Lepkosc wg Englera wg PN-C-04014, °E, nie mnigj niz -
Lepkos¢ BTA, @ 4mm/s, nie mniej niz 7
Jednorodnosé, % # 0,63 mm, nie wigcej niz 0,10
Jednorodnosé, % # 0,16 mm, nie wiecej niz 0,25
Trwalogé, % 0,63 mm po 4 tygodniach, ni¢ wigcej niz 0,40
Sedymentacja, % nie mniej niz 5,00
Przyczepnos¢ do kruszywa, %, nie mniej niz 85
Indeks rozpadu, g/100g, nie wigcej niz 80
3. Sprzet.
Do wykonania podwdjnego powierzchniowego utrwalenia nalezy stosowac nastepujacy
sprzet :

- walec statyczny ,

- kombajn do wykonywania powierzchniowego utrwalenia lub skrapiarka
samochodowa ,

- rozsypywacz grysow samojezdny ,

- $rodki transportowe do przewozu materiatow ,

- szczotki mechaniczne .
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3.1.

3.2

3.3.

5.1.

5.2

5.3.

54.

Skrapiarka lepiszcza .

Skrapiarka musi by¢ wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy

regulujace , pozwalajace na sprawdzenie i regulowanie :

- temperatury rozkladanego lepiszcza ,

ci$nienia lepiszcza ,

obrotéw pompy dozujacej ,

predkosci poruszania sie skrapiarki ( 3-6 kim/godz. ),

- wysokosci i dlugosei kolektora do rozktadania lepiszcza .
Skrapiarka powinna posiada¢ zbiornik izolowany termicznie , kolektor skrapiarki
wyposazony w dysze szczelinowe oraz posiadaé regulacje wysokosci swego polozenia
nad powierzchnig jezdni dla zapewnienia rownomiernego pokrycia nawierzchni

lepiszczem z dwoch lub trzech dysz. Nie dopuszcza sie skrapiarek wyposazonych w

dysze stozkowe . Odchylenia rozkladanego lepiszcza od ilosci zatozonych muszg si¢

miesci¢ w przedziale + 10 % w kierunku podtuznym i poprzecznym .

Rozsyparka kruszywa .

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia zastosowaé rozsyparke samojezdnag ,
pomierzone odchylenia iloci dozowanego kruszywa nie moga roznié sie od
przewidzianegj ilosci o wigcej nizl 1/m Dopuszcza si¢ rozsypywacze przyczepne
spelniajace w/w wymagania .

Walce drogowe .

Do przywalowania kruszywa nalezy uzy¢ walcéw ogumionych wyposazonych w opony
o gladkim biezniku ze statym ciénieniem do 0,6 MPa i obciazeniu 15kN na kolo oraz
lekkich walcow statycznych .

Transport .

Zgodnie ze specyfikacjg D.00.00.00, ,,Wymagania ogélne ,, . Kruszywo mozna
przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu .Lepiszcza nalezy przewozi¢ w cysternach
posiadajacych komory o pojemnosci nie wigkszej niz 3m3.

Wykonanie robét .

Szczegoly techniczne wykonania obejmujgq w szczegoélnosci :

- skropienie nawierzchni emulsjg asfaltowa K1- 70 w ilosci 1,75 kg/m2 i roziozenie
kruszywa frakcji 5/8 w ilodci 13kg/m2 .

- zawalowanie ,

- pielggnacje ,

- utrzymanie oznakowania do dnia odbioru robot .

Powierzchniowe utrwalenie mozna wykonywac przy temperaturze otoczenia nie nizszej

niz +10 C, natomiast temperatura nawierzchni nie moze by¢ nizsza niz + 5 C.

Nie dopuszcza si¢ wykonywania robot podezas opadéw atmosferycznych.

Przed przystapieniem do robot nalezy wykona¢ odcinek probny dla sprawdzenia

sprzgtu oraz dozowania ilosci lepiszeza 1 kruszywa .

Ze wzgledu na specyfike robot Wykonawea zobowigzany jest do przestrzegania zasad

bezpieczenstwa ruchu drogowego w czasie prowadzenia robot.

Ruch drogowy odbywajacy si¢ po wstepnie zageszczonym powierzchniowym
utrwaleniu moze odbywac sie z max predkosciag 30 do 40 km/godz przez 3 do 4
doby od chwili wykonania powierzchniowego utrwalenia .

Emulsja powinna posiadaé temperature : 60 — 65 °C . Przy skrapianiu zaleca sig¢ aby
pierwsze lepiszcze wyplywato na arkusze papieru rozfozone na nawierzchni .
Rozkladanie kruszywa .

Kruszywo powinno by¢ rozkladane réwnomierng warstwa w ilosel ustalonej wg pkt 5
Na swiezo rozlozone)] warstwie lepiszcza za pomocg samojezdnej rozsyparki kruszywa
Odleglos¢ pomigdzy skrapiarka rozkladajaca lepiszcze, a poruszajacy si¢ za nig

28



rozsyparka kruszywa nie powinna by¢ wigksza niz 10m . Przy zastosowaniu emulsji
asfaltowej czas od chwili rozlozenia lepiszcza do chwili rozlozenia kruszywa wynosi¢
powinna kilka sekund ( 5-7 s). W/w warunki nie dotycza kombajnu do wykonania
powierzchniowego utrwalenia .

5.5. Walowanie .
Bezposrednio po roztozeniu kruszywa ale nie pdzniej niz po 5-7 minutach nalezy
przystapi¢ do walowania . Wskazane jest walowanie walcem ogumionym . Dla
uzyskania wlasciwego przywalowania nalezy przyjaé¢ co najmniej 5 krotne przejscie
walca ogumionego w tym samym miegjscu przy stosunkowo duzej predkosci do
8 do 10 km/h i przy cisnieniu  powietrza w oponach i obciazeniu na koto okreslonym
w punkcie 3.3.
5.6. Oddanie nawierzchni do ruchu .
Na $wiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwalenia nalezy ograniczy¢
predko$é ruchu do 40 km/h przez 48 godzin . Do ruchu niekontrolowanego
mozna odda¢ nawierzchnig, jezeli wszystkie niezwiazane ziarna zostana usunigte
z nawierzchni szczotkami mechanicznymi lub specjalnymi urzadzeniami do
podcisnieniowego ich zbierania .
6. Kontrola jakosci robdt.
6.1 Badania przed przystapieniem do robét.
Wykonawca powinien wykona¢ badanie lepiszeza i kruszywa ,a wyniki przedstawi¢
Inzynierowi do akceptacji . Wykonawca powinien przedstawi¢ aktualne $wiadectwo
cechowania skrapiarki .
6.2. Badania w czasie robot
W czasie rob6t wykonywacé badania i pomiary okreslone w tablicy nr 4.
Tablica nr 4
L.p. Badania i pomiary Czestotliwosé badan
Minimalna liczba badan
1. Badanie wlasciwo$ci kruszywa dla kazdej partii
2. Badanie emulsji dla kazdej dostawy
3. Sprawdzenie stanu czystoéci nawierzchni w sposéb ciggly
4. Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozpoczgciem robot
5. Sprawdzenie dozowania kruszywa jw.
6. Sprawdzenie temperatury otoczenia i
nawierzchni codziennie przed rozpoczgciem robot
7. Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 razy na zmiang robocza
8. Pomiary szerokosci powierzchniowego
utrwalenia w 10 miejscach na 1 km
6.3. Ocena wygladu zewngtrznego powierzchniowego utrwalenia.

Powierzchniowe utrwalenie powinno charakteryzowa¢ si¢ jednorodnym wygladem
zewngtrznym . Powierzchnia jezdni powinna byé réwnomiernie pokryta ziarnami dobrze
osadzonymi w lepiszczu, tworzacymi wyrazng makrostrukturg . Dopuszcza sig zloty
kruszywa rzedu 5 % .

7. Obmiar robét .

Jednostka obmiaru jest 1 m2 wykonanego powierzchniowego utrwalenia .

8. Odbidr robét.

Po zakoniczeniu robdt , jednak nie wezesniej niz po uplywie 24 dni po zgloszeniu
Zakonczenia robdt nastapi odbidr . Zasady odbioru okreslono w SST D.00.00.00.
,,Wymagania ogblne ” pkt 8 .
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Wykonawca przedlozy do odbioru nastgpujace dokumenty :
- wyniki badan testujgcych sprzet,

- wyniki badan i pomiaréw sprawdzajacych prowadzonych przed wykonaniem robot ,

- wyniki badaf i pomiaréw prowadzonych w czasie wykonywania robot,
zarejestrowane w dzienniku badan .
- pomiar szerokosci ,
- ocena technologiczna .
9. Podstawa platnosci.

Platno$é bedzie za 1m2 wykonanego powierzchniowego utrwalenia .Cena jednostkowa

obeymuje :

- oznakowanie robdt |

- oczyszcezenie nawierzchni (jesli jest taka potrzeba ),

- dowoz materialow ,

- roztozenie lepiszcza,

- roztozenie kruszywa ,

- walowanie ,

- uporzadkowanie placu budowy ,

- pielegnacja nawierzchni u utrzymanie oznakowania do dnia odbioru ,
- wykonanie badan i pomiaréw .

10. Przepisy zwigzane .

10.1.Normy

PN-B- 11112 Kruszywo naturalne . Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

PN-C- 04014 Przetwory naftowe .Oznaczenie lepkosci wzgledne) .

BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczepnosci lepiszezy bitumicznych do
kruszyw .

10.2. Inne dokumenty .

Powierzchniowe utrwalenie . Oznaczenie ilosci rozktadanego kruszywa i lepiszcza .
Opracowanie zalecane przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 .
Warunki techniczne . Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA —94 IBDiM 19%4r,
Wytyczne techniczne oceny jakosci grysow i zwiréw kruszonych produkowanych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonych do nawierzchni drogowych.
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D.06.03.01. PLANTOWANIE POBOCZY GRUNTOWYCH.

1.

1.1.

1.2,

1.3.

1 .4.

Wstep

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z plantowaniem poboczy gruntowych
przy przebudowie drogi gminnej nr 180301C ZIELINSK - ZIELINSK, na odcinku

od km 0+000 do km 1+300.

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach powiatowych.

Zakres robé6t objetych SST

ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z plantowaniem poboczy.

Okreslenia podstawowe,

1.4.1. Pobocze gruntowe — cz¢s$é korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania

si¢ pojazdow, umieszczania urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystania do ruchu
pieszego, stuzaca jednoczesénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi

1.5.

polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”,
pkt 1.4,
Ogoélne wymagania dotyczgce robét

Materialy
Nie wystepuja.

Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t okreslonych w niniejszej SST
powinien wykazac sie mozliwodcia korzystania z nastgpujacego sprz¢tu :

- rowniarek do profilowania,

- plytowych zaggszczarek wibracyjnych.

Transport
Nie wystepuje.

Wykonanie robét

Ziemie z odkladu nalezy rozplantowaé. Zaggszezenie ulozonej warstwy materiatu
uzupetniajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku krawedzi
nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszezania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera. Zaggszczona powierzchnia powinna by¢ rdwna, posiada¢ spadek
poprzeczny zgodny z zalozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadac
sladéw po przejsciu walcow lub zageszczarek.

Wskaznik zaggszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 powinien wynosi¢ co
najmniej 0,98 maksymalnego zaggszezenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481.

Kontrola jakoéci robét

Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny byé zgodne z opracowaniem, z tolerancja +1%.
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6.2.

10.
10.1.

10.2.

Réwnosé poboczy
Nieréwnosci podluzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ lata 4-metrowg wg BN-68/8931-04
Maksymalny przeswit pod lata nie moze przekracza¢ 15mm.

Obmiar robdét
Jednostka obmiarowa jest 1m? (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

Odbiér robét
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z opracowaniem, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly

wyniki pozytywne.

Podstawa platno$ci

Cena wykonania 1m? robo6t obejmuje :

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- rozplantowanie ziemi,

- zageszezenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

Przepisy zwigzane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne.

2. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe, Pomiar rownosci nawierzchm
planografem i fata

3. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski : Drogowe roboty ziemne.
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